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Aus regelungstechnischer Sicht gibt es zwei Möglichkeiten:

Robuste Regelung
–(Gain-Scheduling)
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• Auswahl der Regelstrecke

• Schritt 1:
Parameteridentifikation

• Schritt 2:
Auslegung des
Gain-Scheduling
PID-Reglers
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Proportionale Verstärkung kp des PID-Reglers als Funktion des Arbeitspunktes:

Heizkreismischer
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PRAXISTRANSFER



VALOVO GMBH H e r m a n n Ri e t s c h e l 
I n s t i t u t

HRI

Ausgründung aus der TU Berlin:

• Regelungstechnische Produkte für gebäudetechnische
Versorgungssysteme

• Transfer von innovativen Forschungsergebnissen in die
Praxis

• Energieeinsparung durch geringinvestive Nachrüstungen
nach dem Addon-Prinzip

www.valovo.de
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OVOTHERM HEIZKREISREGELUNG H e r m a n n Ri e t s c h e l 
I n s t i t u t

HRI

Auswertung Messdaten
Grundschule in Potsdam (2021/22):
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